Geometria Afin y Proyectiva PARCIAL 1 23 Octubre 2015
Tiempo: 1.5 horas

NOMBRE:

1. (2 puntos). a) Definir suma de dos subespacios afines de A" y escribir la férmula de las dimensiones.
b) Si S es un plano y T una recta de A’, determinar la dimensién y dar una referencia de S+T en el caso
de que sean paralelos y en el caso de que se crucen.
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2. (2 puntos). a) Si R, ={P;u,w} y R,={0;a, 5} son dos referencias del plano afin A?
escribir la matriz del cambio C(R,,R,) en coordenadas homogéneas.

b) Definir referencia baricéntrica asociada a una referencia cartesiana en A". Calcular la referencia
baricéntrica asociada a la referencia R ={(1,0,0);(1,2,0),(-10,1),(2,1,0)} y calcular Ilas

coordenadas baricéntricas de P = (1,1,1) respecto de ella.
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3. (2 puntos).

a) Matriz de la aplicacién afin de A% en A? que transforma los puntos (1,0,0), (0,1,0), (0,0,1) y (0,0,0) en
los puntos (1,2), (3,4) (5,6) v (7,8) respectivamente,

b) Definir sesgo en A" y calcularla matriz del sesgo de base 7 = (}5) +L{(l 1,0),(1,1 1)} y que

transforma el punto P =(0,0,0) en el punto O =(1,1,1). 5 = .
&), ooy b (h0,0) - § o0 = (A2)-THE\ = (- 6,-6)
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4. (2 puntos). a) Clasificar y determinar los elementos del movimiento en A* de ecuacién

f)=(y+2—x-1)

b) Sabiendo que el movimiento en A® dado por la ecuacién siguiente es un giro, determinar el eje y el
angulo.  f(x,y,2)=(y+Lz+1,x-2)
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5. (2 puntos). Dado el planode A® 7 =(1,2,3) +L{(1,1,0),(0,0,1)}, se pide:
a) La matriz de todas las simetrias rotacionales con plano de simetria 7y tales que (1,2,3) es punto

fijo.
b) La matriz de todos los movimientos helicoidales de eje la recta del apartado anterior.
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